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  ملخص البحث باللغة العربیة:
  

المغناطیسى الدائم یتم استخدامھ بشكل شائع فى العدید من التطبیقات الكھرومیكانیكیة و ذلك لخواصھ مؤخرا الموتور المتزامن ذى القطب 
ى تحسین الممیزة مثل كثافة الطاقة و الكفاءة العالیة و نسبة العزم العالیة مقارنة بالتیار. ونتیجة ھذه الخواص الكثیر من الباحثین یسعون ال

قدم محرك بأداء محسن و أقل تكلفة باستخدام تقدیر السرعة یحاول ان ی بحثال االدائم. ھذ مغناطیسالمن ذى ور المتزااداء محرك الموت
  بدون استخدام مستشعرات السرعة.

 ھذه الورقة البحثیة تقدم نظام التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى باستخدام تقدیر السرعة بدون مستشعرات السرعة و ذلك باستخدام الدرجة
فى ھذه الورقة البحثیة الدرجة الصحیحة لعنصر التكامل للمتحكم (تناسب + تكامل + تفاضل) تم استبدالھا بدرجة كسریة  الكسریة.

باستخدام التفاضل و التكامل الكسرى. أیضا تم توظیف تقنیة تحسین سرب الجسیمات لتولیف و اختیار أفضل قیم لعوامل التناسب و التكامل 
 ات السرعة و التیارات و متحكم تقدیر السرعة. المنھجیة المقترحة تم اختبارھا بواسطة برنامج المحاكاة و الدرجة الكسریة لمتحكم

)Matlab/Matlab-Simulink (  و النتائج أثبتت الأداء المحسن لتقنیة التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى وذلك نتیجة توظیف
قلیدیة ذات الدرجة الصحیحة عند نقاط تشغیل مختلفة. أیضا درجة الحریة التى أكتسبت المتحكمات ذى الدرجة الكسریة بدلا من نظیرتھا الت

فى المتحكمات ذات الدرجة الكسریة ساعدت تقنیة تحسین سرب الجسیمات فى الحصول على أفضل قیم فى أقل عدد من المحاولات مقارنة 
 بنظیرتھا ذات الدرجة الصحیحة.

  
  
  
  
  


