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 الخلاصة
  

یستخدم الموتور المتزامن ذو المغناطیس الدائم صناعیا علي نطاق واسع بسبب سھولة تصمیمھ و كفاءتھ 

تذبذب  العالیة. و لكنھ قد یسوء آداؤه و یدخل في منطقة عشوائیة اثناء التشغیل بسبب تغیر عوامل التشغیل او

الحمل و یتصرف بطریقة فوضویة. و لكي یمكن التحكم في ھذا التصرف الفوضوي سریعا لابد من عمل 

نموذج ریاضي لھ و الحصول علي عوامل ھذا النموذج بدقة. و للحصول علي ھذه العوامل تم اقتراح 

ا لاھمیة ذلك في تحدید خوارزم مطور باستخدام الخرائط الفوضویة لتحسین آداؤه و زیادة دقتھ و سرعتھ نظر

منطقة التصرف الفوضوي للموتور للتحكم فیھا و حمایة الموتور من التلف. و تم الحصول علي اربع 

خوارزمات مطورة تسمي الحیتان الفوضویة المثلي و تم اختبارھا ریاضیا للتحقق من آدائھا. و تم اختبارھا 

وضوي للموتور تحت ظروف تشغیل مختلفة. و للحصول علي العوامل المثلي لنموذج منطقة التصرف الف

قورنت النتائج بالنتائج المنشورة سابقا لتحدید كفاءة ھذه الخوارزمات باستخدام تحلیلات احصائیةز و قد 

اثبتت النتائج ان خوارزم الحیتان الفوضویة ذو الخریطة المنطقیة یعطي افضل آداء من حیث انھ یعطي اقل 

  و ھما من اھم احتیاجات ھذا النموذج .نسبة خطأ و اقل زمن تشغیل 

  

  

  

   


