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  :ملخص البحث (باللغة العربیة)

التحكم في مروحیة رباعیة ھو تحدي جاد بسبب اللاخطیة التي یتسم بھا نظام المروحیة. في ھذه الورقة البحثیة تم اقتراح متحكم 
فاع لمروحیة رباعیة. تم ) للتحكم في الاتجاه والارتQuaternionsلاخطي لنظام تغذیة مرتجعة مبني على الرباعیات المركبة (

بناء النموذج الدینامیكي باستخدام قوانین نیوتن وأویلر. تم انشاء المتحكم المقترح بناء على تقنیة تحكم تغذیة مرتجعة لا خطیة 
ر للتحكم وتثبیت المروحیة الرباعیة. تم التحقق من الاستقرار التقاربي العام للمروحیة الرباعیة باستخدام معاییر الاستقرا

. تم اجراء مقارنة بین المتحكم المقترح وأحدث المتحكمات للتأكد من كفاءة التصمیم المقترح. كفاءة المتحكم Lyapunovل
المقترح تظھر بشكل خاص في الحالات الاستثنائیة. تم اجراء محاكاة لمعاینة الأداء المنتظم والانتقالي. تم استخدام خطأ الحالة 

  .عاییر تقییم أداء النظام المقترحالمنتظمة والخطأ الأقصى كم

  : لاكان البحث اعتمد في أكثر أجزائھ على رسالة علمیة إذا
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