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 ملخص الرسالة
 

و التى یمكن التحكم بھا.  ةالمستقر ةالتى تفسر إنھیار الأنظم ةللأنظم ةالداخلی ةھى الخاصی ةالتماسكی

لھا  التى یتعرض ةو الخارجی ةالداخلی ةكل الشوشر ةتوضح حدود سلوك النظام نتیج ةالتماسكیمنحنیات 

بشكل آلى بشرط ان یمر الخط  ةنحنیات التماسكیطریقتین ریاضیتین لتحسین رسم متقدم  ةالنظام. ھذه الرسال

النظام للتغییر.  ةیحدد قابلی ةتماسكی ةالأصل. شكل و حجم كل منطق ةالرئیسي لمنطقة التماسكیة للمنحنى بنقط

 ةالتى استخدمت سابقا لرسم منحنیات التماسكیة كانت طریقة یدویة و أعطت نتائج تقریبی ةالتقریبی ةالطریق

 ةعلى القوانین الریاضی ةمعتمد ة. الطرق المقترحةساس بدلا من استخدام الطرق الریاضیتعتمد على الإح

لرسم  ةأعطت نتائج أفضل و أسرع و اكثر دقة فى رسم منحنیات التماسكیة. سیتم إستخدام الطرق المقترح

فى تصمیم معاملات المتحكم لطریقة  ةبعد فحص التماسكی ةمنحنیات التماسكی pole placement ھذه  .

فى تصمیم معاملات المتحكم للتحكم فى أماكن  ةفحص التماسكی ةالرسالة سوف تتناول ثلاث حالات لدراس

جذور النظام. ھذا الفحص یجب أن یأخذ فى الاعتبار عند تصمیم متحكم جدید أو فحص متحكم فى الأجواء 

فحص إستقراره و تحكمھ. فى على الموتور ثابت التیار كتطبیق عملى ل ة. سیتم فحص التماسكیةالموشوشر

  ةمستقر ةعلى عدة أنظم ةو تطبیق ھذه الدراس ةالمتقطع ةعلى إستقرار الأنظم ةسیتم فحص التماسكی ةالنھای

ا تطبیقھا على تطبیق عملي و ھو مفاعل كیمیائي ثابت الحرار .ةو أیضً  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

ُسمت الرسالة إلى سبعة فصول وفیما یلى موجزاً عن محتویات كل فصل :  ق

 

 الفصل الاول: یتناول المقدمة والمشكلة التى ترتكز حولھا ھذه الدراسة والھدف منھا 

 



الفصل الثانى : یستعرض الأبحاث السابقة في مجال التماسكیة وطریقة رسم منحنیات  التماسكیة التقلیدیة و العلاقة بین 
ا طریق التماسكیة و كل من تحكم و إستقرار الأنظمة والنتائج التى توصلت تصمیم متحكم عن  ةلھا ھذه الأبحاث. كما یتناول أیضً

للتحكم فى أماكن جذور النظام ةالمرجعی ةطریق التغذی . 
. 

الفصل الثالث : یتناول الفصل الثالث شرح تفصیلى للطریقة السابقة المتبعة فى رسم منحنیات التماسكیة و توضیح عیوبھا 
ا  و علاج القصور بھا عن  ةالسابق ةاستعراض طریقتین مقترحتین لتفادى عیوب الطریق و نقط التقصیر بھا. كما یتناول أیضً

ةطریق و ةتقریبی ةطریق : طریق interior point method ا. كما یتناول  و شرح  ةمفھوم تتبع إتجاه التغیر في الأنظم أیضً

. ةاه التغییر فى الأنظمجمیع الحالات الممكنة لھذا التغییر و یستعرض برنامج مقترح للرسم الآلى لإتج  
 

 لتصمیم متحكم ذو تغذیة مرجعیة من وجھة  pole placementالفصل الرابع : یستعرض الفصل الرابع دراسة طریقة 

ا مقارن. ةو التطبیق على ثلاث حالات مختلف ةنظر التماسكی و الطریقتین  ةالتقلیدیة  السابق ةبین الطریق ةكما یتناول أیضً

.ةالتقلیدیة السابق ةبھا بإستخدام الطریق ةالتي تم تكوین منحنیات التماسكی ةبمثالین من الأبحاث السابق ةعانالمقترحتین بالإست  

 

 الفصل الخامس : یتناول ھذا الفصل تطبیق الدراسة التى تم إستعراضھا في الفصل الرابع على المحرك ثابت التیار مع 
ا دراس ةالحرار ةالأخذ فى الإعتبار تأثیر ارتقاع درج ً من  ةبین التماسكی ةالعلاق ةأثناء عمل المحرك. كما یتناول أیضً و كلا

 إستقرار و تحكم الموتور الثابت التیار.

 

الفصل السادس : یتناول الفصل السادس دراسة إستقرار الأنظمة المتقطعة من وجھة نظر التماسكیة و تطبیق ھذه 
ا تطبیقھا ةمستقر ةعلى عدة أنظم ةالدراس .ةالحرار ثابتعلى تطبیق عملي و ھو مفاعل كیمیائي  و أیضً  

 

 خیر الذى یضم ملخص لنتائج البحث والخطط المستقبلیة المقترحة بشأنھ.ل الأوھو الفص:  سابعالفصل ال


