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  ملخص الرسالة

مؤخرا الموتور المتزامن ذى القطب المغناطیسى الدائم یتم استخدامھ بشكل شائع فى العدید من 

التطبیقات الكھرومیكانیكیة و ذلك لخواصھ الممیزة مثل كثافة الطاقة و الكفاءة العالیة و نسبة العزم 

احثین الى تحسین اداء محرك الموتور یسعى الكثیر من الب ونتیجة ھذه الخواص. العالیة مقارنة بالتیار

ھذه الرسالة تحاول ان تقدم محرك بأداء محسن و أقل تكلفة باستخدام تقدیر . المتزامن ذى القطب الدائم

  .السرعة بدون استخدام مستشعرات السرعة

ھذا البحث یقدم نظام التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى باستخدام تقدیر السرعة بدون 

فى ھذا البحث الدرجة الصحیحة لعنصر التكامل . سرعة و ذلك باستخدام الدرجة الكسریةمستشعرات ال

. تم استبدالھا بدرجة كسریة باستخدام التفاضل و التكامل الكسرى) تفاضل+ تكامل + تناسب (للمتحكم 

مل و أیضا تم توظیف تقنیة تحسین سرب الجسیمات لتولیف و اختیار أفضل قیم لعوامل التناسب و التكا

المنھجیة المقترحة تم اختبارھا . الدرجة الكسریة لمتحكمات السرعة و التیارات و متحكم تقدیر السرعة

بواسطة برنامج المحاكاة ماتلاب و النتائج أثبتت الأداء المحسن لتقنیة التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى 

تھا التقلیدیة ذات الدرجة الصحیحة وذلك نتیجة توظیف  المتحكمات ذى الدرجة الكسریة بدلا من نظیر

أیضا درجة الحریة التى أكتسبت فى المتحكمات ذات الدرجة الكسریة ساعدت . عند نقاط تشغیل مختلفة

تقنیة تحسین سرب الجسیمات فى الحصول على أفضل قیم فى أقل عدد من المحاولات مقارنة بنظیرتھا 

  .ذات الدرجة الصحیحة

یھا فى ھذا العمل یمكن اعتبارھا نقطة بدایة لتطبیق تقنیة تحسین النتائج التى تم الحصول عل

وذلك بفضل سرعة الحصول على افضل قیم باستخدام المتحكمات ذى  ONLINEسرب الجسیمات 

  .الدرجة الكسریة

  :وقائمة للمراجع المستخدمة  فصول ستھالرسالة تتكون من 

ل ن : ١ الفص ة ع ة عام دم لمح ائع للموتیق تخدام الش ى الاس ب المغناطیس زامن ذى القط ور المت

دائم دیر )PMSM(ال ة الكسریة و تق ل باستخدام الدرح ن التفاضل و التكام ة ع ة عام دیم لمح تم تق ا ی ، كم

سرعة الموتور بدون استخدام مستشعرات السرعة و استخدام تقنیة تحسین سرب الجسیمات فى الحصول 

ور )تفاضل+ تكامل + تناسب (على افضل قیم للمتحكم  ى سرعة الموت تحكم ف ا لل داف  كم تم عرض أھ ی

  .الأطروحة وتصمیم الرسالة في ھذا الفصل

ا ودر: ٢ الفصل ا تفصیلیً ً ً للأعمال السابقة الموجودة یوفر مسح ور، اسة ى سرعة الموت تحكم ف عن طرق ال

عر تخدام مستش ور دون اس رعة الموت دیر س ن تق ابقة ع ال الس یلیل للاعم حا تفص دیم مس تم تق ا ی ات كم

  .السرعة 



ل دم: ٣ الفص ى  یق الة وھ ى الرس تخدمة ف یة المس ات الریاض رق و التقنی یلیا للط رحا تفص حا و ش مس

ریة  یات الكس ة ( الریاض ن الدرج دلا م ریة ب ة الكس تخدام الدرج رى أى باس ل الكس ل و التكام التفاض

  .)PSO(،أیضا یتم تقدیم تقنیة تحسین سرب الجسیمات  )الصحیحة

دائمیقدم ال:٤ الفصل زامن ذى القطب المغناطیسى ال . نمذجة و المعادلات الریاضیة الخاصة بالموتور المت

دون مستشعرات أیضا ھذا الفصل  یقدم نظام التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى باستخدام تقدیر السرعة ب

تم استبدال. السرعة و ذلك باستخدام الدرجة الكسریة ث ی تحكم الدرجة الصحیحة لعنصر التكامل  حی للم

م ت. بدرجة كسریة باستخدام التفاضل و التكامل الكسرى )تفاضل+ تكامل + سب تنا( قأیضا ت دیم تطبی  ق

ل التناسب و التكامل و الدرجة الكسریة  یم لعوام تقنیة تحسین سرب الجسیمات لتولیف و اختیار أفضل ق

  لمتحكمات السرعة و التیارات و متحكم تقدیر السرعة

ل من نت: ٥ الفص اةیتض اتلاب ائج المحاك اة م امج المحاك طة برن ة  بواس ائج المنھجی ین نت ات ب و مقارن

ة  دى ذى الدرج تحكم التقلی ن الم دلا م ریة ب ة الكس تحكم ذى الدرج تخدام الم ى اس ة ف ة الممثل المقترح

  .الصحیحة

  .ومقترحات للعمل في المستقبل للرسالھالاستنتاجات الرئیسیة  سردی: ٦ الفصل

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  


