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باستخدام    (SynRM) تم اقتراح طریقة فعالة مبسطة للتحكم التنبئي للتیار بدون أداة استشعار لمحرك الممانعة المتزامن  في ھذا البحث
الناتج من التحكم التقلیدي التنبئي للتیار باستخدام التیارات یعتمد التحكم المقترح علي تقلیل عبء الحساب .  (EKF)مرشح كالمان الممتد

مرات فقط بدلا من سبع مرات و  یتم حساب دالة التكلفة لثلاث ،المرجعیة الموجھة لحساب متجة الجھد المرجعي مباشرة. علي ھذا الاساس
شح كالمان الممتد یستخدم لحساب سرعة و موضع مر .ممكنة للتحكم بدون أداة استشعاریتم تجنب ضرورة اختیار جمیع نواقل الجھد ال

الخاصة بمحرك الممانعة المتزامن و املات شكل أساسي المعرفة الكاملة بالمعالجزء الدوار لمحرك. و كما أن أداء التحكم المقترح یتطلب ب
الخاصة  عاملاتتم دمج تقدیر و حساب المی فأنھ  محركات بین وحدة التحكم و الاملار كافیة في حالة عدم تطابق المعیؤدي الي استجابة غی

بالمحرك باستخدام مرشح كالمان الممتد في استراتیجیة التحكم المقترحة. علاوة علي ذلك من أجل البساطة و السھولة یتم تحدید قیم وحدة 
ریقة تحسین سرب و القیم الاولیة لمصفوفات التباین المشترك لمرشح كالمان الممتد باستخدام ط  (PI) التحكم في السرعة

و  (Matlab/Simulink) تم تنفیذ التحكم المقترح باستخدام برنامج المحاكاة ،بات جدوي و كفاءة التحكم المقترحلاث.  (PSO)الجسیمات
  .اختبارة في ظل ظروف تشغیل مختلفة. و تظھر نتائج المحاكاة متانة وكفاءة عالیة للتحكم المقترح

  
 

  
  
  
  
  

  
  
  
  
  


