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ھل البحث مشتق من رسالة 
  ندا سید عبدالجید بیوميالماجستیر للباحثھ البحث مشتق من رسالة   علمیة؟

  ملخص البحث باللغة العربیة:
  

ً لمعالجةقدم ھذی ً متكاملا ثلاثي الأطوار  الدائمالموتور المتزامن ذى القطب المغناطیسى )  لمحرك OPF( خطأ فقد أحد الأطوار ا البحث حلا
)PMSM( للتیار التنبئي تشاف الأخطاء على نموذج التحكم) متكامل مع منھجیة فعالة للكشف عن الأخطاء. تعتمد منھجیة اكMPCC ، (

، یعتمد  و التحمیل العابر. من ناحیة أخرىعند تغییر السرعة أ متماسكفي نطاق من المیكروثانیة ،  OPFوالذي یسھل تطبیقھ ، واكتشاف 
) دون MMFمحایدة مع تنظیم التیار للحفاظ على القوة المحركة المغناطیسیة (النقطة  توصیلاستمرار عمل الموتور مع وجود الخطأ على 

وجود مجال مغناطیسي على الابقاء على  -في حالة ما بعد الخطأ-ظل فقد أحد الأطوار. یضمن التحكم في تیارات طور المحرك  تغییر في
، وبالتالي تقلیل تأثیر التشبع وضمان  (تشغیل منتظم  متوازن ثلاثي الاطوار) دوار مشابھ لذلك الذي یتم إنتاجھ أثناء الظروف المستقرة

التي تضمن فعالیة الحل  MATLABكم. تم التحقق من صحة الحل المتكامل للتعامل مع الأخطاء باستخدام محاكاة موثوقیة عملیة التح
  مستقرة أوأثناء التغییر المفاجئ تحت ظروف التحمیل وسرعة الدوارن المختلفة.الالمقترح في الحالة 

 


