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قات عملیة في العدید من المناحي. ھي أنظمة غیر خطیة تستوجب استخدام الطائرات بدون طیار رباعیة المراوح لھا تطبی
) لمروحیة رباعیة منخفضة quaternionsأنظمة تحكم غیر خطیة. في ھذه الورقة، نقترح متحكم تتبعي للرباعیات المركبة (

امیكي باستخدام قوانین نیوتن وأویلر التوجیھ مبني على تقنیة شبھ خطیة مناظرة للتغذیة المرتجعة الخطیة. تم اشتقاق نموذج دین
. تمت مقارنة المتحكم Lyapunovكما تم التحقق من الاستقرار التقاربي العام للمروحیة الرباعیة باستخدام معاییر الاستقرار ل

سبة المقترح بثلاثة من أحدث متحكمات المروحیات. تم اجراء المحاكاة وبیان كفاءة وتفوق الأداء للمتحكم المقترح بالن
للمتحكمات الأخرى. المعاییر المستخدمة لتقییم الأداء ھي خطأ الحالة المنتظمة، والخطأ الأقصى، والتطاول وزمن الاستقرار. 

  .أثبتت المعاییر المستخدمة الأداء الجید للمتحكم المقترح في أغلب الحالات التي تم تناولھا

  : لاكان البحث اعتمد في أكثر أجزائھ على رسالة علمیة إذا

  

  

  

  

  

  یعتمد                توقیع المتقدم:

  عمید الكلیة                  

  / شریف محمد صبري العطار.دأ.            مرزبان د. محمد حمدي محمد عبدالله


